Техническое задание.


1.Первоначальную  стоп-заявку типа стоп-лимит выставляю я сам.

2.Робот должен выставить обратную заявку стоп-лимит (функция стоп-лосс), сразу  после срабатывания моей заявки. Количество пунктов стоп-лосс  я  определяю сам при настройке робота.

3.Робот должен перевести позицию в безубыток при движении цены в нужную сторону. Количество пунктов движения, необходимое для перевода позиции в безубыток  я определяю сам при настройке робота.

4.После перевода позиции в безубыток, работа робота в данной конкретной сделке заканчивается и он отключается.

[bookmark: _GoBack]5.Работа робота в следующей сделке возможна только после проверки мною настроек  и моего разрешения на включение в работу.

